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Zweck des Dokuments

Dieses Dokument enthalt eine Liste der abzuliefernden Dokumente sowie die
Projektplanung.

Referenzen
Nr. Referenz Version Autor
[1] Hermes Ausgabe 2003 Informatikstrategie Bund ISB
[2] Projektantrag 1.05 Team JORGE
3] XP Project ManagemeTt:
www . extremeprogramming.org

Abzuliefernde Dokumente

Dokument Beschreibung Termin
Pflichtenheft Funktionen und Ziele von JORGE 19.11.2005
Projekthandbuch Liste der Dokumente und Planung 19.11.2005

Abstract, Beschreibung, Softwarestruktur, Glossar,
Endbericht eingesetzte Technologien, Aktivitédten der 16.12.2005
Gruppenmitglieder

Enthalt Anweisungen und Erklarungen zur

Installationsanleitung _ 16.12.2005
Installation.

Erméglicht dem Benutzer ohne vertiefte Kenntnisse
Benutzerhandbuch _ _ i _ 16.12.2005
der Applikation, diese zu bedienen.
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Planung

Konzept

Wahrend der Semesterarbeit erfolgte die Planung und Entwicklung von JORGE nach
Hermes[1]. Durch den Einsatz vieler, neuer Technologien war jedoch eine realistische
Planung nur sehr schwer zu erstellen. Da XP[3] in seinem Konzept viel offener ist und
auf Anderungen wahrend des Entwicklungsprozesses schnell reagieren kann, haben wir
uns fiUr dieses Modell entschieden.

Rollen
Rolle Personen Telefon Email
Projektauftraggeber Claude Fuhrer 032 321 63 36 claude. fuhrer@hti.bfh.ch
Projektbetreuer Claude Fuhrer 032 321 63 36 claude. fuhrer@hti.bfh.ch
Jean-Paul Dubois 032 321 62 82 Jean-paul .dubois@hti.bfh.ch
Projektleitung Stefan Feissli 079 641 71 13 feiss@hti.bhf.ch
Projektteam Lutz Niklaus 079 469 08 88 lutz@hti.bfh.ch
Stefan Feissli 079 641 71 13 feiss@hti.bfh.ch
Christof Seiler 078 760 21 16 seilc@hti.bfh.ch
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Der Grobplan stellt eine Ubersicht der zu erledigenden Tasks dar. Dieser wurde
hauptséchlich nach den Komponenten GUI, Emulator, 3D, Kommunikation sowie Sensoren

gegliedert.
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Taszk Name Predeces=zors

Inttialization
Preanalysis
= GUl

- Specify Framework

Example with wdMvindows: and wxGlade
Prototype withowt JORGE
Prototype with JORGE
= Layout
hake layout proposal
Realisation of gui
Add ohstacles to scene, toolbar 24
RCH
- Configuration
Haowy to s=ave a simulation, <Ly
Robat Wiew (for skins etc)
= Emulator
Mutti robots extension by
- Extension of interface
Infrared by
LD M
Porting emulator
Increasze performance el
= 3D
- Add obstacles
Hawy to get coordinates from 3d warld, marker?
Map vieny, Vieswport
kutti robots extension
Mouse handling betvween gui and ogre window
= Communication
-l Java test program
Protocal 7
-l Sensors
Light sensor
= Documentation
Book report
Poster
Documents 35
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XP-Plan

Nachfolgend ist die Plaunung nach XP bis zum heutigen Zeitpunkt aufgelistet. Die
folgenden lterationen wurden bereits durchlaufen:

e Installation, Evaluation
e Architektur, GUI
o wxWidgets/ogre Integration

e Architekur Integration

Die lterationsdauer betragt eine Arbeitswoche. Somit ist es uns moglich auf
unerwartete Probleme schnell zu reagieren.

a Tazk Mame Actual Work |Resource Mames

1 - jorge 498.5 hrs
2 I Installation, evaluation 117 hrs

3 | =I Alternative - GUI Evalutation 10 hrs

4 Gk 2 hrs | Seiler
5 | .t 2 hre | Seiler
B | fitk 4 hrs Feissli
7| gtkmm 2 hrs | Seiler
8 | =l Communication Evaluation G hrs

9 | Analysis Of Available Technologies 3 hrz Feizsl
10| Stucly ledos AP Shrs Feissli
11| =l Install software 40 hrs
12 Client installation Feizal 16 hrz | Feizsli
13 | Client inztallation Ltz 16 hrs | Lutz
14 | Client installation Seier g hrs | Seiler
15 |7 - wxWidgets evalutation 47 hrs

16 | Cotnpare and contrast g hrz | Seiler
17| Create prototype 16 hrz | Seiler
18 | Evalution GUI interface for wilMdgets 13 hrs | Seiler
19 | houze issue i hrs | Seiler
20 | & -1 Plone configuration 4hrs
21| Apache configuration 2 hrs Lotz
22 wmifare setup 2hrs Ltz
23 | - XP evaluation Ghrs

24 | Advartages and disadvartages 4 hrz Feizsli
25 | Software toolz 4 hrz | Feizsli
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32
33
34
35
36
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38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
43
50
1
52
53
54
s5
6
57
58
59
&0
&1
62
63
B4
65
B6
&7
68
69

Tazk Mame

- Architecture, GUI
-l Architecture
Clazs Disgram
Prepare Model Classes
= = GUI - wxWidgets
Debug izsue Ogre - wxWidgets
Mouse issue
Rendet Config Dizlog
Fokbat Config Dialog
= 30 Modification
Create Cone
Switch ScenelManager and Listener evalutaion
= wxWidgets - Ogre integration
=1 30 Modification
muttizcenslistener
MuttiSceneManager
= Emulator
hoost ta wxThread
= GUI - wxWidgets
lzsue rendering system OpenGL
Chstacle Toolbar
& Project File
Render config dialog
Thread izsue
= Architecture integration
= 30 Modification
State pattern
Yehicle to Robot3D, Motor3D, Wheels3D
= Emulator
Canvert fram C to C++
=l GUI Features
Buttonz and Toolbar enhancement
Compile, link, upload robot programs
Java Source Editar
=/ GUI and render thread integration

B T N e N o O N S S N S S N S O -

Command Pattern
Implement FrameListeners
Place robots
Tertacle senzor

= Project Handbook
WWite dacument
¥Planner updsted

- System Requirements
Write document
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Actual Wark

129 hrs
40 hrs
16 hrz
24 hrs
68 hrs
25 hrs
4 hrs
24 hrz
13 hrs
21 hrs
16 hrs
Shrs
108.5 hrs
18 hrs
G hrs
12 hrs
1hr
1hr
§9.5 hrs
23 hrs
13 hrs
18 hrs
85 hrs
20 hrz
144 hrs
11 hrs
E hrs
Shrs

8 hrs
g hrs
3T hrs
9 hrs
Shrs
19 hrz
64 hrs
12 hrs
24 hrs
18 hrs
10 hrz
16 hrs
g hrs

g hrs

8 hrs
Shrs

X

Resource Mames

Feizsli
Feissli

Feizsli
Seiler
Seiler
Lutz

Feiz=li

Feissli

Feissli
Feizsli

Lutz

Feizsh
Lutz
Lutz
Seiler
Seiler

Feizsli
Lutz

Lutz

Lutz
Lutz
Lutz

Seiler
Seiler; Feizsl
Feiszli Zeier

Seiler

Feissli
Seiler

Lutz
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